


 

Advanced Coding with Beetle Robot Car 
การเขียนโปรแกรมควบคุมหุนยนต 

 

หลักการและเหตุผล  

หลักสูตรนี้ออกแบบมาเพื่อผู ที ่มีพื ้นฐานดาน Microcontroller เบื้องตน และตองการขยายความรู 

และท ักษะด านการเข ียนโปรแกรมควบค ุมห ุ นยนต  ในระด ับเร ิ ่ มต น โดยจะเร ียนร ู การสร างและ 

ควบคุมหุนยนตเดินตามเสน  (Line Following Robot) พรอมการใชอุปกรณเพ่ิมเติม เชน Servo Motor แขนยก 

แขนหนีบ, Ultrasonic Sensor และ IR Sensor เพ่ือสรางระบบหุนยนตท่ีสามารถตอบสนองตอสภาพแวดลอมตาง ๆ 

ไดอยางอัจฉริยะ 

วัตถุประสงค เพ่ือใหผูเรียน   

● เขาใจพ้ืนฐานการเขียนโปรแกรม 

● เขาใจพ้ืนฐานการใชงานสัญญาณ Digital และ สญัญาณ Analog 

● สามารถเขียนโปรแกรมควบคมุหุนยนตยกแขน คีบวัตถุได 

● สามารถเขียนโปรแกรมควบคมุหุนยนตหลบสิ่งกีดขวางเสนอัตโนมัติ 

● สามารถเขียนโปรแกรมควบคมุหุนยนตเดินตามเสนอัตโนมัติ 

หลักสูตรนีเ้หมาะสำหรับ 

● ผูเริ่มตนที่มีความสนใจในการเขียนโปรแกรมควบคุมหุนยนตอัตโนมัติ 

คุณสมบัติผูเขาฝกอบรม 

● มีความรูพ้ืนฐานการเขียนโปรแกรม C++ Arduino หรือผานหลักสูตร Basic Coding 

● มีความสนใจในดานการเขียนโปรแกรมควบคุมหุนยนต 

● มีความสนใจดานอิเล็กทรอนิกส 
  



 

เนื้อหาการฝกอบรม 

● ความสำคัญและสวนประกอบหลักหุนยนต 

○ ความสำคัญของหุนยนตเดินตามเสน 

○ รูจักสวนประกอบหลักของหุนยนต 

○ สวนประกอบของชุดการเรียนรู Beetle Robot Car 

● สัญญาณ Digital Input/Output 

○ การควบคุมสญัญาณ Digital Input 

○ การควบคุมสญัญาณ Digital Output 

● การเขียนโปรแกรมควบคุม DC Motor 

○ ทำความรูจัก DC Motor 

○ การเขียนโปรแกรมควบคุม DC Motor 

● การเขียนโปรแกรมควบคุมหุนยนตหลบสิ่งกีดขวางอัตโนมัติ 

○ รูจัก Ultrasonic Sensor 

○ การเขียนโปรแกรมรับคาจาก Ultrasonic Sensor 

○ การเขียนโปรแกรมควบคุมหุนยนตหลบสิ่งกีดขวางอัตโนมัติ 

● สามารถเขียนโปรแกรมควบคมุหุนยนตเดินตามเสนอัตโนมัติ 

○ สัญญาณ Analog 

○ รูจัก IR Sensor 

○ การเขียนโปรแกรมรับคาจาก IR Sensor 

○ การเขียนโปรแกรมควบคุมหุนยนตเดินตามเสนอัตโนมัติ 

● การเขียนโปรแกรมควบคุม Servo Motor 

○ ทำความรูจัก Servo Motor 

○ การเขียนโปรแกรมควบคุม Servo Motor 

  



 

จำนวนชั่วโมงในการฝกอบรม    

1 วัน (6 ช่ัวโมง) 

ชวงเวลาฝกอบรม     

09:00 - 16:00 น. 

สถานทีฝ่กอบรม     

สำนักพัฒนาเทคโนโลยีเพ่ืออุตสาหกรรม 

มหาวิทยาลัยเทคโนโลยีพระจอมเกลาพระนครเหนือ 

ช้ัน 7 อาคารอเนกประสงค 

1518 ถนนประชาราษฎร1 แขวงวงศสวาง เขตบางซื่อ กรุงเทพฯ 10800 

สิ่งที่ตองเตรียม     

● คอมพิวเตอร แล็ปท็อป หรือโนตบุก 

● เครือขายสัญญานอินเทอรเน็ต 

หมายเหตุ 

 อุปกรณหุนยนต สนามหุนยนต ทางผูจัดอบรมจะจัดเตรียมให  



 

กำหนดการ  

การฝกอบรมเชิงปฏิบัติการ การเขียนโปรแกรมควบคุมหุนยนต 

 
 

08:30-09:00 น.   ลงทะเบียน 

09:00-12:00 น.    ฝกอบรมในหัวขอ ดังน้ี 

- ความสำคัญและสวนประกอบหลักหุนยนต 

- สัญญาณ Digital Input/Output 

- การเขียนโปรแกรมควบคุม DC Motor 

- การเขียนโปรแกรมควบคุมหุนยนตหลบสิ่งกีดขวางอัตโนมัติ 

12:00-13:00 น.   พักรับประทานอาหารกลางวัน 

13:00-16:00 น.   ฝกอบรมในหัวขอ 

- สามารถเขียนโปรแกรมควบคมุหุนยนตเดินตามเสนอัตโนมัติ 

- การเขียนโปรแกรมควบคุม Servo Motor 

16:00 น. เปนตนไป  มอบประกาศณียบัตรและเดินทางกลับ 

หมายเหตุ: กำหนดการอาจมีการเปลี่ยนแปลงตามความเหมาะสม 
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